CRawn

SERIE
SX 3200

Especificacoes
Empilhadeiras patoladas



mglun Modelo SX 3200-30 Empilhadeiras patoladas

/ I
I
I
I
I
I
' &
I
I
I
I
I
|
L}
| I
! }
| I
'
:
o i 47,3 pol
| (1.201 mm)
b
1" ey |
1" (L] [}
o
1" ey |
1" e
1" wepr o
IR S S SEEE S S S O
W M) S——— s mm—m——— e —— ==
1" "
1" n
1" "
1" 1N}
1" n
10
1" ne
FUNGAO COM BRAGO DE ]
COMANDO NA VERTICAL
DESBLOQUEIO DO FREIO COM 20 pol
CONTROLE DE VELOCIDADE (508 mm)
: Il E‘

‘ —* FREIO
[
| ACIONA-

2 pol
1,57 pol _ 11,9%
(40 mm) (51 mm)

™ 7,5 pol

(191 mm)




Modelo SX 3200-30 Especificagdes
Imperial Meétrico
1| Fabricante Crown Equipment Corporation
2 2 | Modelo SX 3200-30
g Tipo de mastro pol mm TL-128 TL-3236
O | 3| Alimentacao Elétrica
n . p -
lg 4| Tipo de operacao A pé
g« 5| Capacidade de carga Max. b kg 3.000 1.361
£ 6| Centro da carga pol mm 24 600
1
S 7 | Distancia entre eixos pol mm 53,6 1.362
£ . Auxiliar b kg 2.247 1.019
8| Peso sem bateria Sem auxiliar b kg 2143 972
13 Tamanho da roda dianteira Poli pol mm 10x 3,35 254 x 85
(dx1) Borracha pol mm 10x4 254 x 100
o |__14| Tamanho da roda traseira (d x I) | Poli pol mm 4x3 102 x 73
3 Rodas adicionais )
°
é 15 Rodas de apoio (d x I) Poli pol mm 3,64 x2 90 x 50
Numero de rodas . ) )
16 (x=com tracdo) Dianteira(s)/Traseira(s) 1x/2
17| Largura das bitolas Traseira pol mm Medida entre patolas +4 Medida entre patolas +102
18| Altura de elevacao pol mm 127,4 3.236
Centro de carga de 24 pol
(610 mm) b kg 3.000 1.361
Centro de carga de 26 pol
b k 2.7 1.22
Capacidade na altura (660 mm) b kg o °
18a de elevacao** Centro de carga de 28 pol
(711 mm) b kg 2.500 1.134
Centro de carga de 30 pol
(762 mm) b kg 2.250 1.020
19| Elevagao livre sem protetor de carga pol mm 6 152
20| Altura recolhida pol mm 83 2.108
. sem protetor de carga pol mm Altura de elevacao + 20 Altura de elevagao + 510
21| Altura estendida com protetor de carga pol mm Altura de elevagao + 47,3 Altura de elevagao + 1.202
° 22 | Tamanho do protetor da carga pol mm 47,3 Ax 32,7 L 1.202 Ax 832 L
(93 Altura do timao em posicao P
x8 23 de conducdo Min/max pol mm 31,1/47,5 790/1.206
qc) 24| Altura do estabilizador pol mm 4 100
g 25 | Altura dos garfos abaixados pol mm 2 50
27 | Altura da unidade de poténcia pol mm 32,28 820
28| Comprimentos do garfo pol mm 36/42/48 914/1.067/1.219
29| Dimensoées dos garfos Espessura x Largura pol mm 1,5x4 38 x 102
30 | Distancia entre garfos Min./Max. ajustavel pol mm 10-30,93 253,6-785,6
Comprimento total * p
31 da empilhadeira* pol mm 34,02 869
32| Comprimento total Comprimento do manipulador + Comprimento dos garfos
33 | Patola interna pol mm 38-50 965-1.270
Dianteira pol mm 28,03 712
84| Largura total Traseira pol mm Medida entre patolas +8 Medida entre patolas +204
35| Largura do porta-garfos pol mm 31,89 810
36 Distancia até ao solo com carga abaixo do mastro pol mm 1,57 40
37 Centro da distancia entre eixos pol mm 1,67 40
38| Raio de giro pol mm 61,14 1.553
Comprimento com
39 estabilizadores pol mm 65 14
o | 40| Velocidade de deslocamento com/sem carga mph km/h 3,42/3,73 5,5/6,0
'E 41 | Velocidade de elevacao com/sem carga fom m/s 31,50/49,21 0,16/0,25
8_ 40 Velocidade de descida 1 com/sem carga fom m/s 51,18/41,34 0,26/0,21
g Velocidade de descida 2 com/sem carga fom m/s 11,81/5,91 0,06/0,03
7] [T : o
o . com/sem carga, classificagdo 60 min. % 2,6/5,2
Q| 43| Capacidade de rampa com/sem carga, classificacdo 30 min. % 4,4/8,7
44| Capacidade de rampa maxima | com/sem carga, classificagao 5 min. % 9,5/19,4
45 | Freio de Servigo Elétrica
. . . 9,1 x 26,4 x 23,62 230 x 670 x 600
46| Maximo da caixa da bateria CxLxA pol mm (com/sem folga) (com/sem folga)
3 47 Tensao da bateria (capacidade | 4x 6V livre de manutengéo V/An 24/195
9 nominal na faixa de 6 horas) 300 Industrial V/Ah 24/300
8 48| Tipo de Controlador Acionamento Transistor
. o 4x 6V livre de manutencéo b kg 280 127
49| Peso da bateria (Min.) 300 ampere-hora Industrial b kg 280 127

* Adicione 2,24 pol (57 mm) para a opc¢ao de deslocamento lateral.
**Subtraia 300 Ib (136 kg) para a opgao de deslocamento lateral.
As conversdes de unidades de medidas inglesas sao aproximadas. As conversdes métricas devem ser feitas para obter valores precisos.




Modelo SX 3200-30 Especificagdes
Imperial Métrico
1| Fabricante Crown Equipment Corporation
2 2 | Modelo SX 3200-30
g Tipo de mastro pol_mm TT-154 TT-3912
©| 3| Alimentagao Elétrica
0 - = -
18 4| Tipo de operacao A pé
g« 5| Capacidade de carga Max. b kg 3.000 1.361
£ 6| Centro da carga pol mm 24 600
1
k=) 7 | Distancia entre eixos pol mm 53,6 1.362
£ X Auxiliar b kg 2.423 1.099
8| Peso sem bateria Sem auxiliar b kg 2319 1.052
13 Tamanho da roda dianteira Poli pol mm 10 x 3,35 254 x 85
(dx1) Borracha pol mm 10x4 254 x 100
o |_14| Tamanho da roda traseira (d x I) | Poli pol mm 4x3 102 x 73
9 Rodas adicionais .
°
& 15 Rodas de apoio (d x I) Poli pol mm 3,64 x2 90 x 50
Numero de rodas . . )
16 (x=com tracéo) Dianteira(s)/Traseira(s) 1x/2
17| Largura das bitolas Traseira pol mm Medida entre patolas +4 Medida entre patolas +102
18| Altura de elevacao pol mm 154 3.912
Centro de carga de 24 pol
610 mm) b kg 3.000 1.361
Centro de carga de 26 pol
b k 2.7 1.22
Capacidade na altura (660 mm) b ko o °
18a de elevacao** Centro de carga de 28 pol
711 mm) b kg 2.500 1.134
Centro de carga de 30 pol
(762 mm) b kg 2.250 1.020
19| Elevagao livre sem protetor de carga pol mm 53 1.347
20| Altura recolhida pol mm 73 1.858
. sem protetor de carga pol mm Altura de elevagao + 20 Altura de elevagao + 510
21| Altura estendida com protetor de carga pol mm Altura de elevagao + 47,3 Altura de elevagao + 1.202
" 22 | Tamanho do protetor da carga pol mm 47,3 Ax 32,7 L 1.202 Ax 832 L
Q Altura do timado em posicao s
18 23 de condugo Min/max pol mm 31,1/47,5 790/1.206
5 24| Altura do estabilizador pol mm 4 100
g 25| Altura dos garfos abaixados pol mm 2 50
27 | Altura da unidade de poténcia pol mm 32,28 820
28| Comprimentos do garfo pol mm 36/42/48 914/1.067/1.219
29| Dimensoes dos garfos Espessura x Largura pol mm 1,5x4 38 x 102
30 | Distancia entre garfos Min./Max. ajustavel pol mm 10-30,93 253,6-785,6
Comprimento total * *
31 da empilhadeira* pol mm 34,72 887
32| Comprimento total Comprimento do manipulador + Comprimento dos garfos
33| Patola interna pol mm 38-50 965-1.270
Dianteira pol mm 28,03 712
34| Largura total Traseira pol mm Medida entre patolas +8 Medida entre patolas +204
35| Largura do porta-garfos pol mm 31,89 810
36 Distancia até ao solo com carga abaixo do mastro pol mm 1,67 40
37 Centro da distancia entre eixos pol mm 1,57 40
38| Raio de giro pol mm 61,14 1.553
Comprimento com
39 estabilizadores pol mm 65 14257
o | 40| Velocidade de deslocamento com/sem carga mph km/h 3,42/3,73 5,5/6,0
'E 41 | Velocidade de elevacao com/sem carga fom m/s 31,50/49,21 0,16/0,25
3 40 Velocidade de descida 1 com/sem carga fom m/s 51,18/41,34 0,26/0,21
g Velocidade de descida 2 com/sem carga fom m/s 11,81/5,91 0,06/0,03
] [T ; 9
i1 . com/sem carga, classificagao 60 min. % 2,1/4,7
Q| 43| Capacidade de rampa com/sem carga, classificacdo 30 min. % 3,6/7,9
44| Capacidade de rampa maxima | com/sem carga, classificacao 5 min. % 7,8/17,5
45| Freio de Servigo Elétrica
. . . 9,1 x 26,4 x 23,62 230 x 670 x 600
46| Maximo da caixa da bateria CxLxA pol mm (com/sem folga) (com/sem folga)
g 47 Tensao da bateria (capacidade | 4x 6V livre de manutengéo V/An 24/195
2 nominal na faixa de 6 horas) 300 Industrial V/Ah 24/300
g 48| Tipo de Controlador Acionamento Transistor
. . 4x 6V livre de manutencéo b kg 280 127
49| Peso da bateria (Min.) 300 ampere-hora Industrial b kg 280 127

* Adicione 2,24 pol (57 mm) para a opgao de deslocamento lateral.
**Subtraia 300 Ib (136 kg) para a opcao de deslocamento lateral.
As conversdes de unidades de medidas inglesas sao aproximadas. As conversdes métricas devem ser feitas para obter valores precisos.




Modelo SX 3200-30 Especificagdes
Imperial Métrico
1| Fabricante Crown Equipment Corporation
2 2 | Modelo SX 3200-30
g Tipo de mastro pol_mm TT-168 TT-4267
O | 3| Alimentacao Elétrica
n . p ,
lg 4| Tipo de operacao Apé
g« 5| Capacidade de carga Max. b kg 3.000 1.361
£ 6| Centro da carga pol mm 24 600
1™
o 7 | Distancia entre eixos pol mm 53,6 1.362
£ . Auxiliar b kg 2.423 1.099
8| Peso sem bateria Sem auxiliar b kg 2.319 1.052
13 Tamanho da roda dianteira Poli pol mm 10x 3,35 254 x 85
(dx1) Borracha pol mm 10x4 254 x 100
o |__14| Tamanho da roda traseira (d x I) | Poli pol mm 4x3 102 x 73
3 Rodas adicionais .
°
é 15 Rodas de apoio (d x I) Poli pol mm 3,64 x 2 90 x 50
Numero de rodas . . )
16 (x=com tracdo) Dianteira(s)/Traseira(s) 1x/2
17| Largura das bitolas Traseira pol mm Medida entre patolas +4 Medida entre patolas +102
18| Altura de elevagcao pol mm 168 4.267
Centro de carga de 24 pol
(610 mm) b kg 2.500 1.134
Centro de carga de 26 pol
b k 2.2
Capacidade na altura (660 mm) b kg o 998
18a de elevagao** Centro de carga de 28 pol
(711 mm) b kg 2.000 907
Centro de carga de 30 pol
(762 mm) b kg 1.750 795
19| Elevagao livre sem protetor de carga pol mm 53 1.347
20| Altura recolhida pol mm 73 1.858
. sem protetor de carga pol mm Altura de elevacao + 20 Altura de elevagao + 510
21| Altura estendida com protetor de carga pol mm Altura de elevagao + 47,3 Altura de elevagao + 1.202
° 22 | Tamanho do protetor da carga pol mm 47,3 Ax 32,7 L 1.202 Ax 832 L
(93 Altura do timao em posicao P
x8 23 de conduco Min/max pol mm 31,1/47,5 790/1.206
qc) 24| Altura do estabilizador pol mm 4 100
g 25 | Altura dos garfos abaixados pol mm 2 50
27 | Altura da unidade de poténcia pol mm 32,28 820
28| Comprimentos do garfo pol mm 36/42/48 914/1.067/1.219
29| Dimensoées dos garfos Espessura x Largura pol mm 1,5x4 38 x 102
30 | Distancia entre garfos Min./Max. ajustavel pol mm 10-30,93 253,6-785,6
Comprimento total * *
31 da empilhadeira* pol mm 34,72 887
32| Comprimento total Comprimento do manipulador + Comprimento dos garfos
33 | Patola interna pol mm 38-50 965-1.270
Dianteira pol mm 28,03 712
84| Largura total Traseira pol mm Medida entre patolas +8 Medida entre patolas +204
35| Largura do porta-garfos pol mm 31,89 810
36 Distancia até ao solo com carga abaixo do mastro pol mm 1,57 40
37 Centro da distancia entre eixos pol mm 1,57 40
38| Raio de giro pol mm 61,14 1.553
39| Comprimento com pol mm 65 1,651
estabilizadores
o | 40| Velocidade de deslocamento com/sem carga mph km/h 3,42/3,73 5,5/6,0
'E 41 | Velocidade de elevacao com/sem carga fom m/s 31,50/49,21 0,16/0,25
8_ 4 Velocidade de descida 1 com/sem carga fom m/s 51,18/41,34 0,26/0,21
g Velocidade de descida 2 com/sem carga fom m/s 11,81/5,91 0,06/0,03
7] [Ty i o
o . com/sem carga, classificagdo 60 min. % 2,1/4,7
Q| 43| Capacidade de rampa com/sem carga, classificacdo 30 min. % 3,6/7,9
44| Capacidade de rampa maxima | com/sem carga, classificagao 5 min. % 7,8/17,5
45 | Freio de Servico Elétrica
. . . 9,1 x 26,4 x 23,62 230 x 670 x 600
46| Maximo da caixa da bateria CxLxA pol mm (com/sem folga) (com/sem folga)
3 47 Tensao da bateria (capacidade | 4x 6V livre de manutengéo V/Ah 24/195
9 nominal na faixa de 6 horas) 300 Industrial V/Ah 24/300
8 48| Tipo de Controlador Acionamento Transistor
. o 4x 6 V livre de manutencao b kg 280 127
49| Peso da bateria (Min.) 300 ampere-hora Industrial b kg 280 127

* Adicione 2,24 pol (57 mm) para a opc¢ao de deslocamento lateral.
**Subtraia 300 Ib (136 kg) para a opgao de deslocamento lateral.
As conversdes de unidades de medidas inglesas sao aproximadas. As conversdes métricas devem ser feitas para obter valores precisos.
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Modelo SX 3200-40  Especificagbes
Imperial Métrico
1| Fabricante Crown Equipment Corporation
2 2 | Modelo SX 3200-40
g Tipo de mastro pol mm TL-129 TL-3279
O | 3| Alimentacao Elétrica
n . p ,
lg 4| Tipo de operacao Apé
g« 5| Capacidade de carga Max. b kg 4.000 1.814
£ 6| Centro da carga pol mm 24 600
1
S 7 | Distancia entre eixos pol mm 54,45 1.383
£ - Auxiliar b kg 2.494 1.131
8| Peso sem bateria Sem auxiliar b kg 2.368 1.074
13 Tamanho da roda dianteira Poli pol mm 10 x 3,35 254 x 85
(dx1) Borracha pol mm 10x4 254 x 100
o |__14| Tamanho da roda traseira (d x I) | Poli pol mm Tandem 3,35 x 2,9 Tandem 85 x 74
3 Rodas adicionais )
°
é 15 Rodas de apoio (d x I) Poli pol mm 3,54 x2 90 x 50
Numero de rodas . ) )
16 (x=com tracio) Dianteira(s)/Traseira(s) 1x/2
17| Largura das bitolas Traseira pol mm | Medida entre patolas +3,94 Medida entre patolas +100
18| Altura de elevagcao pol mm 129 3279
Centro de carga de 24 pol
b k 4.000 1.814
18a Capacidade na altura (610 mm) g 8
de elevacao** Centro de carga de 16 pol
(406 mm) b kg 4.000 1.814
19| Elevacgao livre sem protetor de carga pol mm 4 100
20| Altura recolhida pol mm 83,9 2.130
. sem protetor de carga pol mm Altura de elevagao + 21,8 Altura de elevagao + 554
21| Altura estendida com protetor de carga pol mm Altura de elevacao + 47,3 Altura de elevagao + 1.202
22 | Tamanho do protetor da carga pol mm 47,3 Ax32,7L 1.202 Ax 832 L
o3| Altura do timdo em posi¢ao | \ /s, pol mm 31,1/475 790/1.206
de conducao
8 24| Altura do estabilizador pol mm 3,97 101
18 25| Altura dos garfos abaixados pol mm 2 51
g 27 | Altura da unidade de poténcia pol mm 32,28 820
£ | 28| Comprimentos do garfo pol mm 36/42/48 914/1.067/1.219
0O | 29| Dimensoées dos garfos Espessura x Largura pol mm 1,75 x4 44,5 x 102
30 | Distancia entre garfos Min./Max. ajustavel pol mm 10-30,93 254-785
Comprimento total
3" da empilhadeira*** pol mm 36,27 896
32 | Comprimento total Comprimento do manipulador + Comprimento dos garfos
. pol mm 38-41,99 965-1.066
83| Patola interna pol mm 42-50 1.067-1.270
Dianteira pol mm 28,03 712
34| Largura total Traseira pol mm | Medida entre patolas +7,87 Medida entre patolas +200
35 | Largura do porta-garfos pol mm 31,89 810
36 Distancia até ao solo com carga abaixo do mastro pol mm 1,61 1
37 Centro da distancia entre eixos pol mm 1,61 41
38 | Raio de giro pol mm 61,99 1.575
Comprimento com
39 estabilizadores pol mm 67,85 LLle
o | 40| Velocidade de deslocamento com/sem carga mph km/h 3,12/3,60 5,02/5,79
'E 41| Velocidade de elevacao com/sem carga fom m/s 23,62/39,37 0,12/0,20
8_ 4 Velocidade de descida 1 com/sem carga fom m/s 59,06/39,37 0,30/0,20
g Velocidade de descida 2 com/sem carga fom m/s 13,78/5,91 0,07/0,03
2 . com/sem carga, classificacdo 60 min. % 2,1/4,7
Q ) /4,
a] 43| Capacidade de rampa com/sem carga, classificagdo 30 min. % 3,6/7,9
44| Capacidade de rampa maxima | com/sem carga, classificagdo 5 min. % 7,8/17,5
45 | Freio de Servico Elétrica
L. . . 9,1 x 26,4 x 23,62 230 x 670 x 600
46| Maximo da caixa da bateria CxLxA pol mm (com/sem folga) (com/sem folga)
o | a7 Tensao da bateria (capacidade | 4x 6V livre de manutengéo V/Ah 24/195
S nominal na faixa de 6 horas) 300 Industrial V/Ah 24/300
g 48| Tipo de Controlador Acionamento Transistor
. 4x 6V livre de manutencéo b kg 313 142
49| Peso da bateria 300 ampere-hora Industrial b kg 360710 163-322
50| Carregador interno V/A 120/30

* Subtraia 66 Ibs (30 kg) do peso do equipamento para distancia interna das patolas de 38 a 41,99 pol
**Nao ha mudangas com a op¢ao de deslocamento lateral.
***Adicione 2,24 pol (57 mm) para a opcéao de deslocamento lateral.




Modelo SX 3200-40  Especificagdes
Imperial Meétrico
1| Fabricante Crown Equipment Corporation
L2 2 | Modelo SX 3200-40
g Tipo de mastro pol_mm TT-156 TT-3962
O | 3| Alimentagao Elétrica
n - p ,
18 4| Tipo de operacao A pé
gﬂ 5| Capacidade de carga Maéx. b kg 4.000 1.814
£ 6| Centro da carga pol mm 24 600
1
o 7 | Distancia entre eixos pol mm 54,45 1.383
£ - Auxiliar b kg 2.767 1.255
8| Peso sem bateria Sem auxiliar b kg 2642 1.198
13| Tamanho da roda dianteira Poli pol mm 10x 3,35 254 x 85
(dx1) Borracha pol mm 10x 4 254 x 100
o |_14| Tamanho da roda traseira (d x 1) | Poli pol mm Tandem 3,35 x 2,9 Tandem 85 x 74
9 Rodas adicionais .
°
é 15 Rodas de apoio (d x I) Poli pol mm 3,54 x2 90 x 50
Nuamero de rodas . . )
16 (x=com tracéo) Dianteira(s)/Traseira(s) 1x/2
17 | Largura das bitolas Traseira pol mm | Medida entre patolas +3,94 Medida entre patolas +100
18| Altura de elevacao pol mm 156 3.962
Centro de carga de 24 pol
b k 3.400 1.542
184 | Capacidade na altura (610 mm) 9 °
de elevacao** Centro de carga de 16 pol
(406 mm) b kg 3.400 1.542
19| Elevagao livre sem protetor de carga pol mm 50,9 1.293
20 | Altura recolhida pol mm 73,1 1.858
. sem protetor de carga pol mm Altura de elevagao + 21,8 Altura de elevagao + 554
21| Altura estendida com protetor de carga pol mm Altura de elevagao + 47,3 Altura de elevagao + 1.202
22 | Tamanho do protetor da carga pol mm 47,3 Ax 32,7 L 1.202 Ax 832 L
o3 | Altura do timdo em posigdo |\ i/ pol mm 31,1/47,5 790/1.206
de conducao
8 24 | Altura do estabilizador pol mm 3,97 101
:8 25 | Altura dos garfos abaixados pol mm 2 51
g 27 | Altura da unidade de poténcia pol mm 32,28 820
£ | 28| Comprimentos do garfo pol mm 36/42/48 914/1.067/1.219
0O | 29| Dimenso6es dos garfos Espessura x Largura pol mm 1,75 x4 44,5 x 102
30 | Distancia entre garfos Min./Méx. ajustavel pol mm 10-30,93 254-785
Comprimento total
31 da empilhadeira*** pol mm 36,27 921
32 | Comprimento total Comprimento do manipulador + Comprimento dos garfos
. pol mm 38-41,99 965-1.066
83| Patola interna pol mm 42-50 1.067-1.270
Dianteira pol mm 28,03 712
34| Largura total Traseira pol mm | Medida entre patolas +7,87 Medida entre patolas +200
35| Largura do porta-garfos pol mm 31,89 810
36 Distancia até ao solo com carga abaixo do mastro pol mm 1,61 41
37 Centro da distancia entre eixos pol mm 1,61 41
38 | Raio de giro pol mm 61,99 i.575
Comprimento com
39 estabilizadores pol mm 67,55 1Ll
o | 40| Velocidade de deslocamento com/sem carga mph km/h 3,12/3,60 5,02/5,79
'E 41 | Velocidade de elevacao com/sem carga fom m/s 23,62/39,37 0,12/0,20
8_ 40 Velocidade de descida 1 com/sem carga fom m/s 59,06/39,37 0,30/0,20
g Velocidade de descida 2 com/sem carga fom m/s 13,78/5,91 0,07/0,03
2 . com/sem carga, classificacdo 60 min. % 2,1/4,7
Q , /4,
a] 43 | Capacidade de rampa com/sem carga, classificagao 30 min. % 3,6/7,9
44 | Capacidade de rampa maxima | com/sem carga, classificacao 5 min. % 7,8/17,5
45| Freio de Servico Elétrica
L. . . 9,1 x26,4 x 23,62 230 x 670 x 600
46 | Maximo da caixa da bateria CxLxA pol mm (com/sem folga) (com/sem folga)
@ | 47 Tenséo da bateria (capacidade | 4x 6V livre de manutengéo V/Ah 24/195
5 nominal na faixa de 6 horas) 300 Industrial V/Ah 24/300
g 48| Tipo de Controlador Acionamento Transistor
. 4x 6V livre de manutencdo b kg 313 142
49| Peso da bateria 300 ampere-hora Industrial b kg 360710 163-322
50 | Carregador interno V/A 120/30

* Subtraia 66 Ibs (30 kg) do peso do equipamento para distancia interna das patolas de 38 a 41,99 pol
**Nao ha mudancgas com a op¢ao de deslocamento lateral.
***Adicione 2,24 pol (57 mm) para a opgao de deslocamento lateral.




Modelo SX 3200-40  Especificagbes
Imperial Métrico
1| Fabricante Crown Equipment Corporation
2 2 | Modelo SX 3200-40
g Tipo de mastro pol_mm TT-168 TT-4267
O | 3| Alimentacao Elétrica
n . p ,
lg 4| Tipo de operacao A pé
g« 5| Capacidade de carga Max. b kg 4.000 1.814
£ 6| Centro da carga pol mm 24 600
1
S 7 | Distancia entre eixos pol mm 54,45 1.383
£ - Auxiliar b kg 2.816 1.277
8| Peso sem bateria Sem auxiliar b kg 2.690 1.020
13 Tamanho da roda dianteira Poli pol mm 10x 3,35 254 x 85
(dx1) Borracha pol mm 10x4 254 x 100
o |__14| Tamanho da roda traseira (d x I) | Poli pol mm Tandem 3,35 x 2,9 Tandem 85 x 74
3 Rodas adicionais )
°
é 15 Rodas de apoio (d x I) Poli pol mm 3,64 x2 90 x 50
Numero de rodas . ) )
16 (x=com tracdo) Dianteira(s)/Traseira(s) 1x/2
17| Largura das bitolas Traseira pol mm | Medida entre patolas +3,94 Medida entre patolas +100
18| Altura de elevacao pol mm 168 4267
Centro de carga de 24 pol
b k 3.000 1.361
18a Capacidade na altura (610 mm) g 36
de elevacao** Centro de carga de 16 pol
(406 mm) b kg 3.000 1.361
19| Elevacgao livre sem protetor de carga pol mm 55,7 1.415
20| Altura recolhida pol mm 78 1.980
. sem protetor de carga pol mm Altura de elevagao + 21,8 Altura de elevagao + 554
21| Altura estendida com protetor de carga pol mm Altura de elevacao + 47,3 Altura de elevagao + 1.202
22 | Tamanho do protetor da carga pol mm 47,3 Ax32,7L 1.202 Ax 832 L
o3| Altura do timdo em posi¢ao | \ /s, pol mm 31,1/475 790/1.206
de conducao
8 24| Altura do estabilizador pol mm 3,97 101
18 25| Altura dos garfos abaixados pol mm 2 51
g 27 | Altura da unidade de poténcia pol mm 32,28 820
£ | 28| Comprimentos do garfo pol mm 36/42/48 914/1.067/1.219
0O | 29| Dimensées dos garfos Espessura x Largura pol mm 1,75 x4 44,5 x 102
30 | Distancia entre garfos Min./Max. ajustavel pol mm 10-30,93 254-785
Comprimento total
31 da empilhadeira*** pol mm 36,27 921
32 | Comprimento total Comprimento do manipulador + Comprimento dos garfos
. pol mm 38-41,99 965-1.066
83| Patola interna pol mm 42-50 1.067-1.270
Dianteira pol mm 28,03 712
34| Largura total Traseira pol mm | Medida entre patolas +7,87 Medida entre patolas +200
35 | Largura do porta-garfos pol mm 31,89 810
36 Distancia até ao solo com carga abaixo do mastro pol mm 1,61 1
37 Centro da distancia entre eixos pol mm 1,61 41
38 | Raio de giro pol mm 61,99 1.575
Comprimento com
39 estabilizadores pol mm 67,85 LLle
o | 40| Velocidade de deslocamento com/sem carga mph km/h 3,12/3,60 5,02/5,79
'E 41| Velocidade de elevacao com/sem carga fom m/s 23,62/39,37 0,12/0,20
8_ 4 Velocidade de descida 1 com/sem carga fom m/s 59,06/39,37 0,30/0,20
g Velocidade de descida 2 com/sem carga fom m/s 13,78/5,91 0,07/0,038
2 . com/sem carga, classificacdo 60 min. % 2,1/4,7
Q ) /4,
a] 43| Capacidade de rampa com/sem carga, classificagdo 30 min. % 3,6/7,9
44| Capacidade de rampa maxima | com/sem carga, classificagao 5 min. % 7,8/17,5
45 | Freio de Servico Elétrica
L. . . 9,1 x 26,4 x 23,62 230 x 670 x 600
46| Maximo da caixa da bateria CxLxA pol mm (com/sem folga) (com/sem folga)
o | a7 Tensao da bateria (capacidade | 4x 6V livre de manutengéo V/Ah 24/195
.a:.> nominal classificacdo 6 horas) | 300 Industrial V/Ah 24/300
g 48| Tipo de Controlador Acionamento Transistor
. 4x 6V livre de manutencéo b kg 313 142
49| Peso da bateria 300 ampere-hora Industrial b kg 360710 163-322
50| Carregador interno V/A 120/30

* Subtraia 66 Ibs (30 kg) do peso do equipamento para distancia interna das patolas de 38 a 41,99 pol
**Nao ha mudangas com a op¢ao de deslocamento lateral.
***Adicione 2,24 pol (57 mm) para a opcéao de deslocamento lateral.




Modelo SX 3200-40 Especificacbes
Imperial Meétrico
1| Fabricante Crown Equipment Corporation
L2 2 | Modelo SX 3200-40
g Tipo de mastro pol mm TT-192 TT-4899
O | 3| Alimentagao Elétrica
n - p ,
18 4| Tipo de operacao A pé
gﬂ 5| Capacidade de carga Max. b kg 4.000 1.814
£ 6| Centro da carga pol mm 24 600
§ 7 | Distancia entre eixos pol mm 54,45 1.383
£ -, Auxiliar b kg 2.886 1.309
8| Peso sem bateria Sem auxiliar b kg 2761 1.050
13 Tamanho da roda dianteira Poli pol mm 10 x 3,35 254 x 85
(dx1) Borracha pol mm 10x 4 254 x 100
o |_14| Tamanho da roda traseira (d x 1) | Poli pol mm Tandem 3,35 x 2,9 Tandem 85 x 74
m - . -
§ 15| Rodas gg'g:’;z'f dx ) Poli pol mm 3,542 90 x 50
16 :‘:;'::;‘o t:laeglg);;as Dianteira(s)/Traseira(s) 1x/2
17| Largura das bitolas Traseira pol mm | Medida entre patolas +3,94 Medida entre patolas +100
18| Altura de elevacao pol mm 192,9 4.899
Centro de carga de 24 pol
Capacidade na altura (610 mm) ° i b kg 2.000 %07
18] ge elevagcao** Centro de carga de 16 pol
(406 mm) b kg 2.000 907
19| Elevagao livre sem protetor de carga pol mm 61,6 1.565
20| Altura recolhida pol mm 83,9 2.130
. sem protetor de carga pol mm Altura de elevagao + 21,8 Altura de elevagao + 554
21 Altura estendida com protetor de carga pol mm Altura de elevagao + 47,3 Altura de elevagao + 1.202
22 | Tamanho do protetor da carga pol mm 47,3 Ax 32,7 L 1.202 Ax 832 L
23| Alura do timdo em posigo | yiymax pol mm 31,1/47,5 790/1.206
e conducao
§ 24 | Altura do estabilizador pol mm 3,97 101
@ 25| Altura dos garfos abaixados pol mm 2 51
@ | 27| Altura da unidade de poténcia pol mm 32,28 820
g 28| Comprimentos do garfo pol mm 36/42/48 914/1.067/1.219
29| Dimensoes dos garfos Espessura x Largura pol mm 1,75 x4 44,5 x 102
30 | Distancia entre garfos Min./Méx. ajustavel pol mm 10-30,93 254-785
31 g:':'f‘gmg:;::ff’f pol mm 36,27 921
32 | Comprimento total Comprimento do manipulador + Comprimento dos garfos
33| Patola interna pol mm 42-50 1.067-1.270
34| Largura total Dianteira pol mm 28,03 712
Traseira pol mm | Medida entre patolas +7,87 Medida entre patolas +200
35| Largura do porta-garfos pol mm 31,89 810
36 Distancia até ao solo com carga abaixo do mastro pol mm 1,61 41
37 Centro da distancia entre eixos pol mm 1,61 Zyl
38| Raio de giro pol mm 61,99 1.575
39 g:t':;’“'i';‘;';tr‘;sc°m pol mm 67,55 1.716
o | 40| Velocidade de deslocamento com/sem carga mph km/h 3,12/3,60 5,02/5,79
‘€ | 41] Velocidade de elevacao com/sem carga fom m/s 23,62/39,37 0,12/0,20
& 4 Velocidade de descida 1 com/sem carga fom m/s 59,06/39,37 0,30/0,20
g Velocidade de descida 2 com/sem carga fom m/s 13,78/5,91 0,07/0,03
2 . com/sem carga, classificacdo 60 min. % 2,1/4,7
8 43| Capacidade de rampa com/sem carga, classificagdo 30 min. % 3,6/7,9
44 | Capacidade de rampa maxima | com/sem carga, classificagao 5 min. % 7,8/17,5
45| Freio de Servico Elétrica
46| Maximo da caixa da bateria CxLxA pol mm 9,1x26,4x 23,62 L0 B0 500
(com/sem folga) (com/sem folga)
@ | 47 Tensao da bateria (capacidade | 4x 6V livre de manutengéo V/Ah 24/195
s nominal na faixa de 6 horas) 300 Industrial V/Ah 24/300
g 48| Tipo de Controlador Acionamento Transistor
. 4x 6V livre de manutencéo b kg 313 142
49| Peso da bateria 300 ampere-hora Industrial b kg 360710 163-322
50| Carregador interno V/A 120/30

* Subtraia 66 Ibs (30 kg) do peso do equipamento para distancia interna das patolas de 38 a 41,99 pol
**Nao ha mudancgas com a op¢éo de deslocamento lateral.
***Adicione 2,24 pol (57 mm) para a opgao de deslocamento lateral.




Equipamento padrao
1

I

~

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.
17.

18.

Sistema elétrico com
fusiveis de 24 V

Controle de tragao
transistorizado MOSFET,
sistema de circuito fechado
Link de comunicacdo CAN
Motor de transmissao CA
Sistema de frenagem e-GEN

Freio elétrico de
estacionamento

Timao X10

Desbloqueio do freio com
controle de velocidade

Funcéo com brago de
comando na vertical

O display Curtis inclui
horimetro, indicador de
descarga da bateria com
bloqueio de elevacao e
leitura do cédigo de falha

Assistente de parada em
rampa

Unidade de tracao fechada
em estrutura de aco de alta
resisténcia

Tampa da unidade de
poténcia em acgo selado

Botao de reverséo de
seguranca

Conector de 175 A com
alca de desconexao

Fiacao codificada por cores

Corte em alta velocidade
na altura de elevacéo

Dois niveis de desempenho
pré-programados

19.

20.

283.

24.
25.
26.

27.

Pneu de tracao poli
10 pol x 3,35 pol de largura
(254 x 85 mm)

Rodas de carga poli

4 pol x 3 pol de largura

(SX 3200-30) (102 x 76 mm)
3,35 pol x 2,9 pol de largura
(SX 3200-40) (85 x 74 mm)

. Estabilizadores ajustaveis
22.

Bandeja de armazenagem
do compartimento da bateria

Protetor de mastro em
Plexiglass

Buzina
Chave de contato

Indicador de descarga
com horimetro e trava
de elevagao

Interruptor de protecéo
térmica hidraulica

Equipamento opcional
1

Pneus de tracao de
borracha

Pneu de tracao de borracha
que nao marca

Pneu de tracao de borracha
com sulcos na forma de
diamante

Rodas poli de apoio com
molas

Analisador manual para
calibragéo ou analise de
falhas

Protetor de carga de 48 pol
(1.219 mm) de altura
Preparacao frigorifica/
anticorrosao

Comprimento
do palete
Largura
do palete

Série SX 3200

8. Interruptor de alavanca
liga-desliga sem chave no
lugar da chave de contato

9. Protegéo do mastro de tela
de arame

. Deslocamento lateral 4 pol

(102 mm) para cada lado
11. Acessorios Work Assist:

Prancheta com clipe e
gancho

Ventilador para operador
Bolso de armazenamento

Controle remoto para
subir/descer*

. Opgodes Work Assist:

Plataforma de trabalho*
(87,5 pol de L x 26 pol
de C) (953 x 660 mm)

Opcoes de plataforma:
— Luzes de trabalho

— Ventilador para

operador

— Prancheta com clipe
e gancho

— Bandeja de carga
ajustavel

— Controle remoto para
subir/descer

— Rodas de apoio
13. Preparacéo para InfolLink

* Somente SX 3200-30

Série SX 3200

Informacgdes técnicas

Bateria e carregador

As opcoes de bateria séo as
seguintes:

e Bateria livre de manutengéo,
quatro baterias de 6 V a
195 Ah

e Bateria industrial:
O compartimento da
bateria de 9,1 pol (231 mm)
aceitara uma bateria de
armazenamento industrial
com capacidade de até
300 A/hora.

e Compativel com baterias
de ion-litio V-Force

Um carregador integrado de

30 amperes é necessario para
todos os pacotes de bateria de
chumbo-acido (ndo disponivel
com solugbes compativeis com
baterias de fon-litio V-Force).
Este carregador de estado
solido refrigerado com ventilador
e de alta qualidade é duravel e
eficiente. Possui um avancado
recurso de memoria que permite
carregamento de oportunidade.
O carregador pode ser
configurado para baterias
industriais ou de célula tmida,
livres de manuteng&o. Um cabo
de extenséao € fornecido com
qualquer transpaleteira equipada
com um carregador de bateria
integrado.

Guia de Planejamento
de Corredor

S$X 3200-30 — Corredor em angulo reto e corredor de cruzamento

Comprimento do palete pol (mm)

Largura 30 (762) 36 (915) 40 (1.016) | 42 (1.067) | 48 (1.220)

U PRI A B | A B|A BJ|A BJ|A B

36 pol |612 671 |612 671 (612 67,1 |612 671 (612 67,8
915 mm | 1.554 1.704 | 1.554 1.704| 1.554 1.704| 1.554 1.704|1.5564 1.722

40 pol |645 681 |[645 681 (645 681 |645 681 |[645 68,1
1.016 | mm | 1.638 1.730| 1.638 1.730| 1.638 1.730| 1.638 1.730| 1.638 1.730

42 pol |66,1 686 |66,1 686 |66,1 686 |661 686 |66,1 686
1.067 | mm | 1.680 1.743|1.680 1.743|1.680 1.743| 1.680 1.743|1.680 1.743

48 pol (71,1 729 (71,1 729 |711 729 |711 729 |71,1 729
1.220 | mm | 1.807 1.851|1.807 1.851|1.807 1.851| 1.807 1.851|1.807 1.851

Adicionar 6 pol (152 mm) a todas as dimensdes de corredor para obter a manobrabilidade

maxima.

Adicionar 2 pol (51 mm) se a opgao deslocamento lateral for usada.

$X 3200-40 — Corredor em angulo reto e corredor de cruzamento

Comprimento do palete pol (mm)

Largura 0 (762) 36 (915) 40 (1.016) 42 (1.067) 48 (1.220)

do palete A B | A B|A B|A BJ|A B

36 pol | 62,6 693 |626 693 |626 693 |626 693 (626 693
915 mm | 1.591 1.759| 1.591 1.759| 1.591 1.7569| 1.591 1.759| 1.591 1.759

40 pol [659 699 |659 699 |659 699 [659 699 (659 699
1.016 | mm | 1.675 1.767 | 1.675 1.767|1.675 1.767| 1.675 1.767| 1.675 1.767

42 pol |676 701 |676 70,1 |676 70,1 |676 70,1 [67,6 70,1
1.067 | mm | 1.717 1.780| 1.717 1.780|1.717 1.780| 1.717 1.780| 1.717 1.780

48 pol [726 743 |726 748 726 743 |726 743 |726 743
1220 | mm | 1.844 1.888| 1.844 1.888| 1.844 1.888| 1.844 1.888| 1.844 1.888

Adicionar 6 pol (152 mm) a todas as dimensoes de corredor para obter a manobrabilidade

maxima.

Adicionar 2 pol (51 mm) se a opgao deslocamento lateral for usada.




Controles do operador

O robusto timéao X10 da Crown
coloca todos os controles na
posicéo ideal para facilitar a
operacao com qualquer uma
das maos e para minimizar o
movimento das maos e dos
pulsos. A manopla giratéria de
frente/ré ergondmica permite
uma manobrabilidade precisa.

A empunhadura da alavanca de
controle é revestida de uretano
para isolamento contra o frio

e as vibragdes. Os botdes

de buzina sao integrados na
alavanca de controle para
facilitar a ativagao. O timao
contém um botdo de seguranca
que inverte a direcéo da
empilhadeira caso o botao
toque no operador.

O esforgo fisico para manter o
tim&o em uma altura confortavel
foi minimizado para reduzir a
fadiga, uma vantagem distinta.
O operador esta posicionado
para maximizar o esforco da
direcédo e manter uma excelente
visibilidade.

O interruptor coelho/tartaruga
incorpora dois niveis de
desempenho de deslocamento
programaveis para combinar
com a experiéncia do operador
e 0 ambiente de aplicacao.

O desbloqueio do freio com
controle de velocidade permite
que o0s operadores movam

o timao em uma posicao
vertical proxima ao mesmo
tempo que acionam a tragéo
em marcha lenta ao manobrar
cargas. A fungéo com brago de
comando na vertical € habilitada
com a alavanca completamente
na vertical e permite um
posicionamento preciso em
espacos estreitos.

Desempenho

A Série SX 3200 se beneficia
da exceléncia em design e
engenharia da Crown.

O moddulo de controle do
transistor trabalha em conjunto
com um novo motor de

tracao de excitagao separada
(SEM) para fornecer excelente
aceleragao e velocidade
maxima de deslocamento
carregado ou vazio. O controle
de transistor é programavel
para tarefas especificas ou para
0 nivel técnico do operador.

O deslocamento uniforme e a
elevacao se combinam com
excelentes controles para
reduzir os danos ao produto
e aumentar a produtividade.

Sistema elétrico

Um sistema elétrico equipado
de fusiveis de 24 V para
servicos pesados oferece
velocidades excelentes de
deslocamento e elevagéao.

O controle do motor de
excitagaéo separada elimina
0s contratantes direcionais,
reduzindo a manutencao e o
tempo de inatividade.

O controle de transistor

é vedado contra sujeira,

poeira e umidade para uma
operacao livre de problemas.
As caracteristicas de controle
de transistor incluem protecao
contra excesso de temperatura,
protegao contra polaridade,
autoteste e diagnoéstico visivel.

A frenagem regenerativa

do motor € ativada em

declives durante a frenagem
por inversdo ou quando o
controle direcional é colocado
novamente em neutro.
“Regenerativo” reduz o acumulo
de calor e aumenta a vida util
da escova do motor.

Um recurso antirrolagem
aplicara os freios se a
empilhadeira rodar sem um
comando de deslocamento.

Conector da bateria de 175 A
com alga de desconexao
padrao.

Sistema hidraulico

Motor hidraulico para servigos
pesados (3,0 kw) com bomba
e reservatorio integrados

para maxima eficiéncia e
durabilidade.

A elevacao e o abaixamento
proporcionais estao disponiveis
para o operador.

As hastes do cilindro possuem
revestimento de cromo duro
com vedagdes de poliuretano.

A valvula de alivio adequada
a capacidade protege todos
0s componentes do sistema
hidraulico.

Unidades de tracao

e freios

Caixa de engrenagens de alta
resisténcia com engrenagem

cdnica espiral para operacao

silenciosa.

A unidade de tragao esta
equipada com um freio a disco
eletromagnético aplicado por
mola e liberado eletricamente.
O freio é ativado pela posigao
da alavanca de controle.

O rotor do freio e o disco

sao facilmente acessados
para inspecao e substituicao.
A frenagem regenerativa do
motor auxilia 0 esforco do
freio e melhora a vida util do
componente.

A unidade de tracdo € montada
na estrutura da empilhadeira
com cone do rolamento conico
duplo permanentemente
lubrificados, que dispersa as
forcas de carga uniformemente,
reduzindo a manutencao e o
tempo de inatividade.

Série SX 3200

Mastro

O design de alta visibilidade do
mastro em dois e trés estagios
inclui perfil em “I” e rolamentos
enviesados. Os cilindros de
elevacao sao posicionados em
perfil "I" externo para melhor
visibilidade através do mastro
e visao clara das pontas dos
garfos durante a manipulagéo
da carga. O amortecimento
do mastro entre os estagios
garante uma operagao
uniforme. O mastro resistente
e o rolamento das correntes
530 vedados e lubrificados
para toda a vida Util. O design
do mastro permite facil acesso
aos roletes do carro.

Carro porta-garfos

A série SX 3200 apresenta

um porta-garfos padrao ITA
Classe Il com largura de 32 pol
(813 mm). Os garfos séo
ajustaveis de 10 a 31 pol

(254 a 787 mm).

Os comprimentos dos garfos
padrao séo 36, 42 e 48 pol
(914, 1.067 € 1.219 mm).

Manutencao

A tampa da unidade de
poténcia € uma pega Unica e
pode ser retirada facilmente
para acessar todos 0s
principais componentes.

O rotor do freio e o disco
facilitam a inspecéo e
substituicao.

O acesso a escova do motor
de tragéo é excelente.

A fiagéo codificada por cores
acelera a solucdo de problemas
e 0 médulo de controle do
transistor usa LEDs visiveis
para comunicagéo de falhas.
Analisador do conjunto manual
de plug-in opcional para
manutencao e capacidade

de programacao.

A tampa do controle do timéao
¢é faciimente removida para
expor os componentes.

CRawn

Informagdes técnicas

Rodas e pneus

e Pneu de tracao — Poli
10 pol de diam. x 3,35 pol
de largura (254 x 85 mm)

e Rodas de carga — Poli
4 pol de diam. x 3 pol
de largura (SX 3200-30)
(102 x 76 mm)

3,35 pol de diam. x 2,9 pol
de largura em tandem
(85 x 74 mm) (SX 3200-40)

Os rodizios poli opcionais tém
3,5 pol de didmetro x 2 pol
de largura (89 x 51 mm)

Opcoes de dispositivos
de aviso
Alertas visuais ou sonoros

Consideragbes sobre seguranga
e perigos associados a alarmes
sonoros de deslocamento e
luzes de adverténcia incluem:

e Mlltiplos alarmes e/ou luzes
podem causar confuséo.

e Os trabalhadores ignoram
alarmes e/ou luzes apos
exposicao continua.

e O operador pode transferir
a responsabilidade da
“atencao” para os pedestres.

e Incomodam operadores e
pedestres.

Outras opcoes disponiveis
Entre em contato com a fabrica
para mais opgoes.

As dimensdes e os dados de
desempenho apresentados
poderdo variar em fun¢do

das tolerancias defabricac&o.
O desempenho baseia-se

em um equipamento de
tamanho médio e é afetado
pelo peso, condicdo do
equipamento, como esta
equipado e as condicbes da
area de operagdo. Os produtos
e especificagbes da Crown
estéo sujeitos a alteracées sem
aviso previo.

Crown Equipment Corporation

New Bremen, Ohio 45869 EUA
Tel.: 419-629-2311
Fax 419-629-3796
crown.com

A Crown esta continuamente aprimorando seus produtos,
as especificagdes estao sujeitas a alteragdes sem aviso

prévio.

Aviso: nem todos os produtos e recursos estdo

disponiveis nos paises em que este material € publicado.

Crown, o logotipo Crown, a cor bege, o simbolo
Momentum, Work Assist e X10 sdo marcas registradas
da Crown Equipment Corporation nos Estados Unidos
e em outros paises.

Copyright 2004-2023 Crown Equipment Corporation
SF19054-EM Rev. 05-23
Impresso nos EUA.



