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WT 3000 Serie

Especificaciones

1.1 Fabricante Crown Equipment Corporation
1.2 Modelo WT 3020-2.0 WT 3040-2.0
tipo de direccion mecanica eléctrica
. ' . acceso ' acceso | acceso
g tipo de plataforma abatible abatible posterior abatible posterior | lateral
-% 1.3 Fuente de alimentacion eléctrica
E 1.4 Tipo de operario an pie
% 1.5 Capacidad nominal Q t 2,0
>
1.6 Centro de la carga c | mm Cotgf)?g? la consulte la tabla 2
1.8 Distancia hasta la carga elevada X | mm C%g%ﬁ’;t? la consulte la tabla 2
1.9 Distancia entre ejes elevada y | mm Cotgf)%t? la consulte la tabla 2
2.1 Peso de servicio sin bateria kg COTQEL'JEE[? la consulte la tabla 2
2.2 Carga sobre el eje con carga, frontal/trasera kg Cﬂgﬁ‘fgﬁ la consulte la tabla 2
2.3 Carga sobre el eje sin carga, frontal/trasera kg Ccigﬁ;lj;t? la consulte la tabla 2
3.1 Neumaticos Vulkollan
[}
S | 3.2 Tamano del neumatico frontal mm | @230 x 70 @230 x 70 @250 x 75
(0]
£ o 33 Tamaiio del neumatico trasera mm ©82x 110
§g 3.4 Ruedas adicionales rueda estabilizadora ***** mm @125 x50
éo 3.5 Ruedas numero delante/detras (x = ruedas motrices) 1x+2/2
3 | 36 Banda frontal b10 | mm 512
Z
3.7 Banda trasera b11 | mm 350/ 370/ 390 /500
4.4 Altura de elevacion h3 | mm 125
Altura del asiento en relacion
4.8 con punto indice del asiento/altura del puesto h7 | mm 186 186 197 186 197 197
4.9 Altura del timén de control en posicion de conduccion min/max| h14 | mm | 1056/1359 [1056/1359)1054/1323|1056/1359| 1249 1249
4.15 | Altura de las horquillas bajadas h13| mm 85
4.19 | Longitud total elevada 1| mm Cotgf)lljg? la consulte la tabla 2
§ 4.20 | Longitud del cabezal elevada 2 | mm Ccir;%l};t? la consulte la tabla 2
2| 421 | Anchura total b1 | mm 740
_g 4.22 | Dimensiones de las horquillas| DIN ISO 2331 s/e/l| mm 78 x 170 x 1150
o L . consulte la
4.25 | Separacion de las horquillas b5 | mm tabla 1 consulte la tabla 2
4.32 | Distancia hasta el suelo centro de la distancia entre ejes | m2 | mm 30
- para palés de 1000 x 1200 _ _ _
4.34.1| Anchura de pasillo transversal, posicion elevada Ast | mm | 1891/2316 [1967/2392] 1967/2392
ey ** para palés de 800 x 1200 lon-
4.34.2 | Anchura de pasillo gitudinal, posicion elevada Ast | mm | 2091/2516 [2167/2592| 2626 |2167/2592| 2626 2718
4.35 | Radio de giro elevada Wa | mm Cotgf)ﬂt? la consulte la tabla 2
o |51 Velocidad de desplazamiento | con/sin carga, unidad de traccion delante |km/h 6,0/6,0 * 7,5/10,5 10,0/12,5
C
© Velocidad de ! . -
% 511 desplazamiento hacia atrés con/sin carga, horquillas delante km/h 6,0/6,0 7,5/10,5 10,0/12,5
§ 5.2 Velocidad de elevacion con/sin carga m/s 0,04/0,06
8|53 Velocidad de descenso con/sin carga m/s 0,05/0,05
§ 5.8 Max. pendiente superable con/sin carga, capacidad 5 min % 10/25 ‘ 9/25
©
0| 510 |Freno de servicio ‘ eléctrica
6.1 Motor de traccion capacidad a S2 60 min. /Clase H kW 3,0 4,0
o 6.2 Motor de la bomba *** capacidad a S3 15 % ‘ kW 1,3(2,2) 1,322
2163 Bateria conforme con DIN 43531/35/36 A, B, C, nim. B
B . ] I 212x624x627
] Tamano max. del compartimento de la bateria L. x An. x Al. | mm (084x624x627) 284 x 624 x 627 (288 x 628 x 784)
S
§ 6.4 Tension de la bateria **** capacidad nominal a 5 h V/Ah 2?8?3%7%? 24 / 315-375 (420-465)
6.5 |Peso de la bateria **** min./méx. kg é%ggi) 270/ 324 (382 / 439)
8.1 Tipo de controlador traccion Transistor de CA
10.7 | Nivel de presion acustica en el asiento del operario dB(A) <70

* Célculo AST basado en una carretilla estandar con horquillas de 1000 mm de longitud y 368 mm de punta, plataforma subida/bajada

** Cdlculo AST basado en una carretilla estandar con horquillas de 1150 mm de longitud y 368 mm de punta, plataforma subida/bajada o fija

*** Con horquillas de =1600 mm de longitud, utilice los valores que figuran entre paréntesis

*** Con compartimentos de bateria de mayor tamafio (opcional), utilice los valores que figuran entre paréntesis

% |as ruedas estabilizadoras WT 3020 son de tipo fijo
* 7,5/8,5 km/h con protecciones laterales opcionales
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WT 3000 Serie

Especificaciones

WT 3020-2.0 WT 3020-2.0 / WT 3040-2.0
Tabla 1 . : Tabla 2 . :
plataforma abatible, compartimento de 250 Ah plataforma abatible, compartimento de 375 Ah
1.6 | Centro de la carga c mm | 500 600 600 500 600 600 700 800 900 1000 | 1100 | 1200
1.8 | Distancia hasta la carga ' X mm | 740 890 940 740 890 940 | 1140 | 1340 | 1540 | 1740 | 1890 | 2140
1.9 | Distancia entre ejes?* y mm | 1193 | 1343 | 1393 1269 | 1419 | 1469 | 1669 | 1869 | 2069 | 2269 | 2419 | 2669
2.1 | Peso de servicio ® sin bateria kg 551 556 558 576 581 583 589 619 631 643 655 671
i frontal | kg 1024 | 1121 | 1128 1091 | 1139 | 1198 | 1280 | 1358 | 1414 | 1461 | 1472 | 1538
2.2 | Carga sobre el eje © con carga
trasera | kg 1751 | 1658 | 1653 1809 | 1767 | 1709 | 1633 | 1585 | 1542 | 1507 | 1507 | 1457
) . frontal | kg 623 637 641 715 732 737 754 781 796 809 820 834
2.3 | Carga sobre el eje © sin carga
trasera | kg 151 142 140 186 174 171 159 162 159 158 160 161
. plataforma subida i mm | 1693 | 1843 | 1893 1769 | 1919 | 1969 | 2169 | 2369 | 2569 | 2769 | 2919 | 3169
4.19 | Longitud total 4 -
plataforma bajada I mm | 2152 | 2302 | 2352 2228 | 2378 | 2428 | 2628 | 2828 | 3028 | 3228 | 3378 | 3628
i plataforma subida 12 mm 693 769
4.20 | Longitud del cabezal 3* -
plataforma bajada 12 mm 1152 1120
Dimensiones de las horquillas segun la DIN IS0 2331 [ sxe | mm 78 x170 78x170
4.22 | Longitud de las horquillas | mm | 1000 | 1150 | 1200 1000 [1150 [1200 [1400 [1600 [1800 [ 2000 | 2150 | 2400
Longitud de la punta de las horquillas mm 368 368
4.25 | Separacion de las horquillas b5 mm | 520/540/560/670 520/540/560/670
i i plataforma subida Wa mm | 1467 | 1617 | 1667 1543 | 1693 | 1743 | 1943 | 2143 | 2343 | 2543 | 2693 | 2943
4.35 | Radio de giro 2* -
plataforma bajada Wa mm | 1893 | 2043 | 2093 1969 | 2119 | 2169 | 2369 | 2569 | 2769 | 2969 | 3119 | 3369
WT 3040-2.0 Compartimento de 375 Ah
Tabla 2 :
Plataforma con acceso posterior Plataforma con acceso lateral
1.6 | Centro de la carga c mm | 600 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000 | 1100 | 1200 | 600 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000 | 1100 | 1200
1.8 | Distancia hasta la carga ' X mm | 890 | 940 | 1140 | 1340 | 1540 | 1740 | 1890 | 2140 | 890 | 940 | 1140 | 1340 | 1540 | 1740 | 1890 | 2140
1.9 | Distancia entre ejes?* y mm | 1419 | 1469 | 1669 | 1869 | 2069 | 2269 | 2419 | 2669 | 1419 | 1469 | 1669 | 1869 | 2069 | 2269 | 2419 | 2669
2.1 | Peso de servicio sin bateria kg 637 | 639 | 645 | 675 | 687 | 699 | 711 | 727 | 873 | 875 | 881 | 911 923 | 935 | 947 | 963
i frontal | kg [1215| 1274 | 1353 | 1430 | 1484 | 1529 | 1540 | 1605 | 1468 | 1526 | 1603 | 1679 | 1731 | 1776 | 1786 | 1850
2.2 | Carga sobre el eje con carga
trasera | kg [1746| 1690 | 1616 | 1570 | 1528 | 1494 | 1495 | 1447 | 1730 | 1673 | 1602 | 1557 | 1516 | 1483 | 1485 | 1437
i ) frontal | kg 808 | 812 | 827 | 853 | 866 | 878 | 888 | 901 | 1060 | 1064 | 1077 | 1102 | 1114 | 1125 | 1134 | 1147
2.3 | Carga sobre el eje sin carga
trasera | kg 154 | 151 142 | 147 | 145 | 145 | 148 | 150 | 137 | 135 | 128 | 134 | 133 | 134 | 137 | 141
4.19 | Longitud total 3* 1 mm | 2413 | 2463 | 2663 | 2863 | 3063 | 3263 | 3413 | 3663 | 2494 | 2544 | 2744 | 2944 | 3144 | 3344 | 3494 | 3744
4.20 | Longitud del cabezal ** 12 mm 1263 1344
g:mgglggg: de las horquillas segun la sxe mm 78x 170
422 | Longitud de las horquillas | | mm | 1150] 1200 | 1400 [ 1600 | 1800 | 2000 | 2150 | 2400 | 1150 | 1200 [ 1400 [ 1600 | 1800 | 2000 | 2150 | 2400
Longitud de la punta de las horquillas mm 368
4.25 | Separacion de las horquillas b5 mm 520/540/560/670
4.35 | Radio de giro 2* { Wa | mm [2152] 2202 [ 2402 | 2602 [ 2802 [ 3002 [ 3152 | 3402 [ 2244 [ 2094 [ 2494 | 2694 | 2894 | 3094 [ 3244 [ 3494
WT 3060-2.5 Compartimento de 375 Ah
Tabla 3 . .
plataforma abatible plataforma con acceso posterior
1.6 | Centro de la carga c mm | 500 | 600 | 600 | 700 | 800 | 1000 | 1200 | 1200 | 1200 | 600 | 600 | 700 | 800 | 1000 | 1200 | 1200 | 1200
1.8 | Distancia hasta la carga ! X mm | 748 | 898 | 948 | 1148 | 1348 | 1748 | 1815 | 1778 | 1564 | 898 | 948 | 1148 | 1348 | 1748 | 1815 | 1778 | 1564
1.9 | Distancia entre ejes?* y mm (1277|1427 {1477\ 1677 | 1877 | 2277 | 2344 | 2307 | 2093 | 1427 | 1477 | 1677 | 1877 | 2277 | 2344 | 2307 | 2093
2.1 | Peso de servicio sin baterfa kg | 656 | 668 | 671 | 687 | 701 | 730 | 752 | 751 | 745 | 724 | 727 | 743 | 757 | 786 | 808 | 807 | 801
) frontal | kg [1302| 1355 [1426| 1522 | 1600 | 1717 | 1553 | 1520 | 1312 | 1432 | 1503 | 1597 | 1672 | 1787 | 1622 | 1590 | 1383
2.2 | Carga sobre el eje con carga
trasera | kg 2179|2138 [2069| 1989 | 1925 | 1837 | 2024 | 2055 | 2257 | 2116 | 2049 | 1971 | 1909 | 1824 | 2011 | 2042 | 2242
i ) frontal [ kg | 783 | 803 | 808 | 829 | 847 | 877 | 879 | 876 | 857 | 880 | 885 | 904 | 920 | 947 | 948 | 945 | 928
2.3 | Carga sobre el eje sin carga
trasera [ kg | 197 | 190 [ 187 | 182 | 178 | 177 | 198 | 200 | 212 | 168 | 166 | 164 | 162 | 164 | 185 | 187 | 197
i plataforma subida | I1 mm [1769] 1919 [1969| 2169 | 2369 | 2769 | 3169 | 3169 | 3169
4.19 | Longitud total 4 - 2413 | 2463 | 2663 | 2863 | 3263 | 3663 | 3663 | 3663
plataforma bajada | 11 mm [2228 | 2378 |2428| 2628 | 2828 | 3228 | 3628 | 3628 | 3628
i lataforma subida | 12 mm 769
420 Longltuds:iel p : 1263
cabezal plataforma bajada | 12 mm 1228
g:wfgglgggi de las horquillas segtin la sxe | mm 78 %180
422 Longitud de las horquillas | mm {1000 | 1150 {1200| 1400 | 1600 | 2000 | 2400 | 2400 | 2400 | 1150 | 1200 | 1400 | 1600 | 2000 | 2400 | 2400 | 2400
Longitud de la punta de las horquillas mm | 360 | 360 | 360 | 360 | 360 | 360 | 693* | 730** |944**| 360 | 360 | 360 | 360 | 360 | 693* | 730** | 944**
4.25 | Separacion de las horquillas b5 mm 520/ 540/ 680
i . plataforma subida | Wa mm {1551 1701 {1751| 1951 | 2151 | 2551 | 2618 | 2581 | 2367
4.35 | Radio de giro 24 - 2160 | 2210 | 2410 | 2610 | 3010 | 3077 | 3040 | 2826
plataforma bajada | Wa mm |1977| 2127 [2177| 2377 | 2577 | 2977 | 3044 | 3007 | 2793

" Horquillas bajadas +40 mm
2 Horquillas bajadas +58 mm
8 Horquillas bajadas -18 mm

4 Con extraccion lateral de la baterfa opcional +67 mm
5 WT 3020 con compartimento de 375 Ah -23 kg
8 WT 3020 con compartimento de 375 Ah -23 kg en la parte delantera

* Solo con ruedas de carga sencillas

** Solo con ruedas de carga en tandem
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WT 3000 Serie

Especificaciones

1.1 Fabricante Crown Equipment Corporation
1.2 Modelo WT 3060-2.5
tipo de direccion eléctrica

_g tipo de plataforma abatible acceso posterior

% 1.3 Fuente de alimentacion eléctrica

g 1.4 Tipo de operario an pie

§ 1.5 Capacidad nominal Q t 2,5
1.6 Centro de la carga c mm consulte la tabla 3
1.8 Distancia hasta la carga elevada X mm consulte la tabla 3
1.9 Distancia entre ejes elevada y mm consulte la tabla 3
2.1 Peso de servicio sin bateria kg consulte la tabla 3
2.2 Carga sobre el eje con carga, frontal/trasera kg consulte la tabla 3
2.3 Carga sobre el eje sin carga, frontal/trasera kg consulte la tabla 3

|31 | Neumaticos Vulkollan

é 3.2 Tamano del neumatico frontal mm @250 x 75

§ 3.3 Tamaio del neumatico trasera mm @82x110

é 3.4 Ruedas adicionales rueda estabilizadora mm @125 x 50

@

_8 3.5 Ruedas numero delante/detras (x = ruedas motrices) 1X +2/2

E“ 3.6 Banda frontal bto | mm 512

%3’ 3.7 Banda trasera b1t | mm 350 /3707500
4.4 Altura de elevacién h3 mm 125
48 :Istil;:natc?lzlltau?::te(: g:;:tlzcmn con punto indice del he mm 186 197
4.9 Altura del timén de control en posicion de conduccién min./max. h14 | mm 1056/1359 1249
415 | Altura de las horquillas bajadas hi3 | mm 85
419 | Longitud total elevada I mm consulte la tabla 3

chg 4.20 | Longitud del cabezal elevada l2 mm consulte la tabla 3

'% 4.21 | Anchura total b1 mm 740

_Qg’ 4.22 | Dimensiones de las horquillas | DIN ISO 2331 s/e/l | mm 78 x 180 x 1150

° 4.25 | Separacion de las horquillas bs mm consulte la tabla 3
4.32 | Distancia hasta el suelo centro de la distancia entre ejes m2 | mm 30
4.34.1| Anchura de pasillo * Eiﬁ;’;&f@éégoo x 1200 transversal, Ast | mm | 1967 /2392 -
4.34.2| Anchura de pasillo ** gi‘;?c?éar']é;edvzggo x 1200 longitudinal, As | mm | 2167 /2592 2626
4.35 | Radio de giro elevada Wa | mm consulte la tabla 3

o 5.1 Velocidad de desplazamiento con/sin carga, unidad de traccion delante km/h 9,0/12,5

:g 5.1.1 x::;:igtargge desplazamiento con/sin carga, horquillas delante km/h 9,0/12,5

g 5.2 Velocidad de elevacion con/sin carga m/s 0,04/0,06

% 5.3 Velocidad de descenso con/sin carga m/s 0,05/0,05

é 5.8 Max. pendiente superable con/sin carga, capacidad 5 min % 8/25

©15.10 |Freno de servicio eléctrica
6.1 Motor de traccion capacidad a S2 60 min. /Clase H kKW 4,0

8162 Motor de la bomba capacidad a S3 15 % kW 2,2

E:% 6.3 Bateria conforme con DIN 43531/35/36 A, B, C, num. B

g Tamano max. del compartimento de la bateria *** L. xAn. x AL.| mm 284 x 624 x 627 (288 x 628 x 784)

g 6.4 Tension de la bateria *** capacidad nominal a 5 h V/Ah 24 / 315-375 (420-465)
6.5 Peso de la bateria *** min./max. kg 270/ 324 (382 / 439)
8.1 Tipo de controlador traccion Transistor de CA
10.7 | Nivel de presion acustica en el asiento del operario dB(A) <70

* Célculo AST basado en una carretilla estandar con horquillas de 1000 mm de longitud y 368 mm de punta, plataforma subida/bajada
** Célculo AST basado en una carretilla estandar con horquillas de 1150 mm de longitud y 360 mm de punta, plataforma subida/bajada o fija
*** Con compartimentos de baterfa de mayor tamafo (opcional), utilice los valores que figuran entre paréntesis
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Capacidad

WT 3020: 2000 kg
WT 3040: 2000 kg
WT 3060: 2500 kg

Sistema eléctrico/
baterias

Sistema eléctrico de 24 voltios
con baterias de capacidad
nominal entre 230 y 465 Ah.
La bateria se puede extraer
vertical u horizontalmente por
el lado derecho/izquierdo con
rodillos opcionales en el com-
partimento de la bateria.

Equipamiento de serie

1. Motor de traccion Crown
(AC) trifasico sin manten-
imiento

2. El sistema de frenado
e-GEN® ofrece un frenado
eléctrico regenerativo y sin
friccion. El freno mecanico
se utiliza Unicamente para
el estacionamiento

3. Eltimén de control X10®
pone todos los mandos de
control al alcance de los
dedos del operario

4. Sistema de control integral

Crown Access 1 2 3®

e Pantalla LCD

e Arranque sin llave medi-
ante cédigo PIN

e Diagndstico del tiempo
de arranque y funciona-
miento

e |ndicador de descarga
de la bateria con corte
de elevacion

e Seleccion de 3 perfiles
de rendimiento para la
traccion
(WT 3040 y WT 3060)

e Cuentahoras para mon-
itorizar diversos compo-
nentes de funcionamien-
to de la carretilla

e Diagndstico integrado
con capacidad de reso-
lucion de problemas en
tiempo real

5. FlexRide™ reduce las
vibraciones y las colisiones
al minimo gracias a la
combinacion (solo plata-
forma abatible) de:

e Una alfombirilla blanda
con sensor de presencia
integrado

e Suspension avanzada de
la plataforma
e Unidad de traccién com-
pletamente suspendida
e Ruedas estabilizadoras
de alto rendimiento que
amortiguan el impacto
(WT 3040 y WT 3060)
6. Tecnologia CAN-Bus
7. Conectores eléctricos
sellados Deutsch
8. Protecciones laterales de
alto rendimiento con almo-
hadillas laterales suaves
(WT 3040/3060)
9. Desconector eléctrico
10. Rueda de traccion, ruedas
estabilizadoras y ruedas
de carga de Vulkollan
11. Ruedas de carga sencillas
12. Retencion en rampa
13. Conector de bateria
DIN 160 A Schaltbau
14. Horquillas reforzadas de
alto rendimiento
15. Chasis de alto rendimiento
con faldén de acero de
10 mm de grosor
16. Cubiertas de acero faciles
de desmontar con cubierta
de la bateria para un acce-
SO practico
17. Sistema de direccion eléc-
trica inteligente (WT 3060)
e Seleccion de perfiles de
rendimiento para reducir
la velocidad en los giros
e E| sistema de infor-
macion tactil analiza las
condiciones de servicio
y ajusta el esfuerzo de la
direccion para obtener
un maximo control
e E| sistema de traccion
activa ajusta la presion
de la rueda motriz en
funcion del peso de la
carga
e Motor de direccion (CA)
trifasico sin manten-
imiento
18. Interruptor liebre/tortuga
con dos niveles program-
ables de rendimiento de
marcha
19. Rampa de entrada para
palés

WT 3000 Serie

Equipamiento opcional

1. Sistema de direccion eléc-
trica inteligente (WT 3040)

2. Plataforma fija con acceso
posterior (WT 3040 y
WT 3060)

3. Plataforma fija con acceso
lateral (WT 3040)

4. FlexRide™ con peso regu-
lable (para plataforma con
acceso lateral)

5. Peldafo plegable con bar-
ra de agarre del respaldo
para ampliar el alcance del
operario (para plataforma
con acceso lateral)

6. Opciones de separacion y
longitud de las horquillas

7. Compartimento de bateria
para baterias de 315-

375 Ah (WT 3020) y de
420-465 Ah (WT 3040 y
WT 3060)

8. Extraccion lateral de la
bateria (longitud del cabe-
zal mayor)

9. Opciones de los conecto-
res de la bateria

10. Ruedas motrices de goma,
goma rayada, Pevodyn
suave o Supertrac

11. Rueda de carga en tandem
(diametro) 82 x 82 mm

12. Ruedas estabilizadoras
fijas de alto rendimiento,
sencillas o dobles

13. Proteccion frigorifica y
anticorrosiva

14. Compatible con InfoLink®

15. Fuente de alimentacion
limpia de 12 V

16. Fuente de alimentacion de
24V

17. Interruptor con llave o
teclado

18. Apoyacargas (opcional)

19. Alarma acustica de de-
splazamiento

20. Protecciones laterales de
alto rendimiento con almo-
hadillas laterales suaves
(WT 3020)

21.Tubo para accesorios
Work Assist™

22. Accesorios Work Assist™
e Bandeja de carga
e Bolsillos portaobjetos
e Soporte para bebidas
e Soporte para bolsas de

basura

Informacién técnica

e Soporte para escaner
e Pinzas sujetapapeles
pequenas, medianas y
grandes
e Soportes para terminales
WMS
23. Pintura especial
24, Marcas soldadas en las
horquillas
25. Compatibles con baterias
de iones de litio
26. Ruedas estabilizadoras de
alto rendimiento que amor-
tiguan el impacto (WT 3020)
27.Luces estroboscopicas

Sistema eléctrico

Sistema eléctrico de 24 voltios
gestionado por el sistema de
control integral Access 12 3
de Crown. El motor de traccion
de CA sin apenas manten-
imiento mejora la aceleracién y
el control a cualquier veloci-
dad. Una serie de sensores
captan los parametros de
funcionamiento, entre los

que se incluyen la direccion

y la velocidad, y regulan los
ajustes operativos de forma
automatica en funcion de las
condiciones.

Unidad de potencia

Esta serie esta disefiada para
soportar el exceso de trabajo
en muelles y la robusta unidad
de traccidén incorpora un
faldon de 10 mm de grosor
reforzado que la protege
junto con los componentes
orientables. Un faldon de

12 mm protege la bateria y

el articulador de elevacion.

El contorno redondeado del
faldén aumenta la distancia
hasta el suelo para facilitar el
trabajo en rampas. El uso de
cubiertas de acero extraibles
garantiza la proteccion de los
componentes internos frente a
impactos y, al mismo tiempo,
proporciona un facil acceso
para el mantenimiento.

Zona del operario y
controles

El disefio de la serie WT 3000
incluye multiples aspectos
destinados a mejorar la como-
didad y la productividad del
operario.



La plataforma abatible
FlexRide™ reduce en mas

del 80 % los impactos que
afectan al operario. El tra-
bajo en muelles de carga se
puede realizar sin reducir la
velocidad. La suspension de
por vida de la plataforma no
requiere ajustes y cuenta con
interruptores inductivos de
estado sdlido que eliminan los
problemas de fiabilidad provo-
cados por la suciedad.

Las protecciones laterales de
gran resistencia estan hechas
con tubo de acero de 50 mm
de grosor e incorporan un
robusto sistema de anclaje en
forma de C. La posicién del
acolchado lateral suave de
poliuretano ofrece un apoyo y
una comodidad excepciona-
les. Las robustas protecciones
laterales de Crown pueden
abatirse rapidamente para
que el operario pueda entrar y
salir comodamente. Confia-
mos tanto en su resistencia y
durabilidad que las garantiza-
mos durante toda la vida dtil
del vehiculo para el propietario
original.

Los modelos con plataforma
fija incluyen un interruptor de
seguridad Entry Bar patentado
que alerta a los operarios si el
pie se encuentra fuera de la
proteccion del compartimento
del operario. Si el operario
pisa la Entry Bar, la carretilla
rodara hasta detenerse en

10 metros 0 menos, de-
pendiendo de la velocidad

de desplazamiento, sonara
una alarmay se mostrara el
mensaje “ENTRY BAR” en la
pantalla de la carretilla.

La baja altura y la amplitud

de la plataforma facilitan la
entrada y salida de la carretil-
la. La plataforma con acceso
posterior esta equipada con
acolchados laterales de gran
tamano que ofrecen un punto
de apoyo blando al colocarse
de lado.

El respaldo acolchado de la
plataforma con acceso lateral
proporciona una superficie de
apoyo comoda.
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La plataforma de peso regula-
ble FlexRide™ (opcional en el
modelo con acceso posterior)
ofrece una mayor comodidad
al operario mediante el ajuste
de la suspension en funcidn
del peso corporal del operario.
El timdn de control X10©,
disefado para permitir el

uso simultaneo de todas las
funciones con una sola mano,
facilita el trabajo durante la
conduccion en posicién later-
al, lo que permite una mayor
visibilidad en ambos sentidos.
La rueda de mando ergonémi-
ca mejora la precision de las
maniobras. Las empufaduras
estan recubiertas con uretano
para aislar del frio y de las
vibraciones, con dos botones
de claxon intuitivos integrados
en su parte inferior. El inter-
ruptor liebre/tortuga dispone
de dos niveles de rendimiento
programables para el despla-
zamiento que permiten a los
operarios seleccionar el ajuste
mas apropiado para su nivel
de experiencia o los requisitos
de la aplicacién. El timén situ-
ado en posicion baja propor-
ciona la mejor distancia para
los pies de su clase durante
el funcionamiento en modo
de conductor acompanante
(plataforma plegada).

La direccidn eléctrica dis-
ponible mejora la maniobra-
bilidad y la sensibilidad de la
carretilla, incluso con cargas
pesadas. Un sistema tactil in-
teligente de retroalimentacion
analiza las condiciones
operativas y ajusta la fuerza
de la direccién para aumentar
la confianza del operario. En
combinacion con el sistema
de traccién activa y la reduc-
cion de velocidad en giros, la
direccion eléctrica proporcio-
na la maxima seguridad y el
mayor rendimiento.

Sistema de control inte-
gral Access 1 2 3°
Gracias a su interfaz de
comunicacion para operarios
y técnicos de mantenimiento,
a la coordinacion inteligente

Sistema de gestion de calidad certificado
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de los sistemas de la carretilla
elevadora y al mantenimiento
simplificado con diagndstico
avanzado, la tecnologia
Access 1 2 3 de Crown pro-
porciona un rendimiento y un
control éptimos.

La pantalla incluye una
completa herramienta de
servicio integrada para que
los técnicos de mantenimiento
puedan consultar los datos de
entrada y salida de la carretilla
de forma activa durante su
funcionamiento. No es nece-
sario ningun equipo portatil ni
ninguna terminal de servicio.
Desde la pantalla se puede
acceder a un historial de cédi-
gos de incidencias en el que
se incluyen las Ultimas

16 incidencias.

La pantalla es una interfaz
cdmoda que mantiene infor-
mados a los operarios sobre
cualquier cambio que afecte
al rendimiento de la carretilla
(horas operativas, indicador
de descarga de la bateria,
mensajes del operario,
codigos de incidencias, etc.)
y que, al activarse, permite
seleccionar entre tres perfiles
de rendimiento (3040/3060).
El ajuste de los parametros
de rendimiento se realiza
también desde la pantalla, lo
que permite personalizar las
prestaciones de la carretilla
en funcién de la aplicacion o
de los requisitos del operario.
Ademas, se puede asignar un
maximo de 25 cddigos PIN a
distintos operarios para vin-
cularlos de esta forma a uno
de los perfiles de rendimiento
previamente programados.

Suspension de la unidad
de traccion

La suspension de la unidad
de traccidon emplea barras
cromadas resistentes y cas-
quillos de friccion estancos,
los cuales la dotan de una
gran durabilidad sin necesi-
dad de realizar ajustes. La
suspension tiene un recorrido
de 60 mm y mantiene una
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presion constante de la rueda
motriz, lo que se traduce en
un rendimiento excelente en
rampas. Si se combina con
ruedas estabilizadoras con
suspension, el sistema reduce
los impactos que llegan al
chasis, a los componentes

de la carretilla y al operario.

El sistema de traccion activa,
de serie en los modelos con
direccion eléctrica, aprovecha
la presion hidraulica para au-
mentar la traccion. Una mayor
traccion y un mejor frenado
resultan especialmente Utiles
en las rampas pronunciadas o
mojadas.

Sistema de frenado e-GEN®
La potencia del motor de trac-
cion de corriente alterna de
alto par motor se utiliza para
detener la carretilla y manten-
erla parada, independiente-
mente de que se encuentre
en una pendiente, hasta que
reciba una orden de despla-
zamiento. Este sistema elimina
los ajustes y los componentes
de desgaste para evitar el
mantenimiento durante su
vida util.

Cuando la carretilla se

detiene y el operario sale de

la plataforma o desconecta

la alimentacion, se activa un
freno de estacionamiento
automatico.

Normativa de seguridad
Conforme con la normativa de
seguridad Europea.

La informacion relativa a las
dimensiones y el rendimiento
puede variar debido a las
tolerancias de fabricacion. El
rendimiento se basa en un ve-
hiculo de tamafo medio y de-
pende del peso, el estado de
la carretilla, su equipamiento
y las condiciones de la zona
de trabajo. Los productos y
las especificaciones de Crown
podrian sufrir modificaciones
sin previo aviso.

Fabricacién en Europa:

Crown Gabelstapler GmbH & Co. KG
Roding, Alemania

WWW.Crown.com



Fabricacién en Europa:
Crown Gabelstapler GmbH & Co. KG

Sistema de gestion de calidad certificado
WT 4000 SPEC ES 11/21, 10 Iso 9001 para el disefio, el desarrollo, la fabricacion, i i
M03413-003-02 ETnE A L Sy Roding, Alemania
servicio de asistencia correspondiente. WWwWWw.Ccrown.com

Impreso en Alemania





